
HSRF 2538
HSRF 2849
HSRF 3560
HSRF 4565
HSRF 23B(원형)

HSRF 29B(원형)

HSRF 36B(원형)

RoboFlex type
로보플렉스
크린룸, 반도체, 정밀스테이지, 리니어 모터, 취출 로봇, 용접 로봇, 
공작기계, 디스플레이, 정밀측정장비 및 자동화설비
Clean room, Semi-conduct, Precision Stage, Linear Motor,  
Robot, Display, Machinery, Automotive, F.A
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ROBOFLEX TYPE

 �Class 1

 ��29dB RoboFlex 29dB(A)

 �END BRACKET

B TYPEA TYPE

 �MIDDLE BRACKET
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HSRF 2538

RoboFlex

B2

B1

A1 A2

H
 =
 2
R 
+ 
26

A

A

R=100

L 63

63

31

31

Brackets

A TYPE B TYPE MIDDLE TYPE

HSRF 2538	 6000L	 A+B	 5ROLL
Type	 Length	 Brackets	 Q’ty

ORDER EXAMPLE

• stat. R (고정용 R값)
�lowest recommended bending radius for static (fixed) 
installation.
※ 고정용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

• dyn. R (무빙용 R값)
�lowest recommended bending radius for dynamic (flexi-
ble) installation.
※ 무빙용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

star.R dyn.R A1 A2 B1 B2
40 100 18 26 30 38

2-Ø6.5 × 8.5 SLOT HOLE

25 13

5

2-Ø6.5

20
43
50

31 18 32

31

27

16

12

53

45

45
38

24

10
63

7

53

30

10

15

15

63

60

75

158

4

2-Ø5.5 × 6.5 SLOT HOLE

※ MOQ 6M x 5롤
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ROBOFLEX TYPE

HSRF 2849

RoboFlex

B2

B1

A1 A2

H
 =
 2
R 
+ 
28

A

A

R=120

L 63

63

36

36

Brackets

A TYPE B TYPE MIDDLE TYPE

HSRF 2849	 6000L	 A+B	 5ROLL
Type	 Length	 Brackets	 Q’ty

ORDER EXAMPLE

• stat. R (고정용 R값)
�lowest recommended bending radius for static (fixed) 
installation.
※ 고정용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

• dyn. R (무빙용 R값)
�lowest recommended bending radius for dynamic (flexi-
ble) installation.
※ 무빙용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

star.R dyn.R A1 A2 B1 B2
50 120 21 28 41 48

36

53 10

18

18

63

25 13

2-Ø6.5 × 8.5 SLOT HOLE

30 56 63
12
12

53 10
63

5 7
30

8

21 34

70

85

41
2-Ø6.5

24

56
15

2-Ø5.5 × 6.5 SLOT HOLE

33

56
49

30

4

※ MOQ 6M x 5롤

   123



HSRF 3560

RoboFlex

B2

B1

A1 A2

H
 =
 2
R 
+ 
36

A

A

R=150

L 63

63

41

41

Brackets

A TYPE B TYPE MIDDLE TYPE

HSRF 3560	 6000L	 A+B	 5ROLL
Type	 Length	 Brackets	 Q’ty

ORDER EXAMPLE

• stat. R (고정용 R값)
�lowest recommended bending radius for static (fixed) 
installation.
※ 고정용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

• dyn. R (무빙용 R값)
�lowest recommended bending radius for dynamic (flexi-
ble) installation.
※ 무빙용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

star.R dyn.R A1 A2 B1 B2
60 150 28 36 53 61

41

53 10

20

20

63

25 13

736612

53 10
63

7

35

8

28 42

83

98

53
2-Ø6.5

24
5

36

2-Ø6.5 × 8.5 SLOT HOLE 2-Ø5.5 × 6.5 SLOT HOLE

69
18

40

69
62

36

4

※ MOQ 6M x 5롤

124   



ROBOFLEX TYPE

HSRF 4565

RoboFlex

B2

B1

A1 A2

H
 =
 2
R 
+ 
45

A

A

R=180

L 67

67

50

50

Brackets

A TYPE B TYPE MIDDLE TYPE

HSRF 4565	 6000L	 A+B	 5ROLL
Type	 Length	 Brackets	 Q’ty

ORDER EXAMPLE

• stat. R (고정용 R값)
�lowest recommended bending radius for static (fixed) 
installation.
※ 고정용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

• dyn. R (무빙용 R값)
�lowest recommended bending radius for dynamic (flexi-
ble) installation.
※ 무빙용으로 사용시 권장하는 최소 곡률반경

star.R dyn.R A1 A2 B1 B2
70 180 37 45 55 63

50

57 10

25

25

67 40

29 13

2-Ø6.5 × 8.5 SLOT HOLE

38 68 75

57 10
67

35

8

38 51

85

100

56

2-Ø6.5

30

71
20

2-Ø5.5 × 6.5 SLOT HOLE

50

71
64

12

5 7

18

18

※ MOQ 6M x 5롤
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  Dyn. R(mm) 외경(Ø)mm  내경(Ø)mm

HSRF 23B 40 28.5 23

HSRF 29B  50  34.5 29

HSRF 36B 60 42.5 37

HSRF 23B, 29B, 36B HSRF	 29B	 30M	 10EA

ORDER EXAMPLE

다관절 로봇 전용으로  소재가  특별한  원형 로보플렉스 특수 소재로 개발한 원형 호스 HSRF 23B는

뒤틀림에 강하고 복원력이 좋아
다관절 로봇에 최고의 성능을 보장합니다

뒤틀림에 매우 강함 복원 후 
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ROBOFLEX TYPE

HSRT 23B

특수 소재로 개발한 원형 호스 HSRF 23B는

뒤틀림에 강하고 복원력이 좋아
다관절 로봇에 최고의 성능을 보장합니다

Structure Option

21

32

3532

37

55

Ø28.5

규격 사용 가능 범위Ø

HSRT 23B BAND 50 Ø50~80

HSRT 23B BAND 80 Ø80~130

※ 실제 밴드 색상은 블랙

앤드캡(End Cap)
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